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12 - CA é a cota de arrasamento/assentamento da fundacao

1
3.0
3.

.2
3.8

11.9
10.

10.
.2

.7
.8
.7
.2
1.0
1.0

iva empurra em p

4
11.0
10.
10.8
10.2
9.4
10.8
18.9
5
11.1
9.
21.
8
0.4
1.1
2
-1.
0.7
1.
6.
5
8.
10
/.
4
4
2
1.7
11.
3
;

positivo gira O apoi1o em torno

Fz
25
1

m
- Sistema de coordenadas GLOBAL

- A forca X posit
- O momento X

FZ MAX-ELU2-Verificacoes
de estado Timite dltimo -
Pilares e fundacdes
presentados referem

COos com va

- Forcas em tf

St

1
3.0
5

5

3

5

5

1

3
.0
2
1
1
4
5

3.

11.1
.2

3.8

11.9
10.

10.
.2

./
.8
.7

8.
0

1.1
2
-1.1
.2
1.0
1.0

Fz

4
10.6
10.8
10.2

9.
10.9
18.9

5
11.1

9.
21.6
25

8

0.4

0.7

1.3

6.

5
1

/

4

4

2

1.7
11.

3

Caso 1

- Momentos em t
- A forca Y posit
- O momento Y pos
- A forca zZ po

11 - O momento Z

1 - 0s valores a
- Esfor

ANN<TLNONCOO

Observacodes:

Elem
P7
P9
P13
P14
P15
P16
P17
P18
P19
P21
P22
P27
P28
P29
P30
P31
P32
P33
P35
P36
P101
P102
P103
P104
P106
P107
P20A
P20B
P34B
P34A
P130
P131
P132
P133
P134
P135
P136
P137
P138
10

(11) 99207-7014 Projetos Estruturais

contato@obraria.com

Richard Lourenco

Ve

J

01

VERIF. ENG .
Richard Lourengo |[Richard Lourenco

07

DESENHO
Paola V Boas

25 MPa

ESCALA
1:50 /INDICADA

QUADRAS DE TENIS INFANTIL
AV. DOUTOR ALBERTO PENTEADO, 605 - SAO PAULO

NDEREGO
TABELA DE CARGAS DOS PILARES

CLUBE PAINEIRAS
PERSPECTIVAS

CORTE CC
DATA
\__16/09/2022

T
SN NN

N

\

N
N

NN
&

N

Y
K

N

PN
v
N

N

%
K

N
PN

NN
////

2

NN
AR

S
%
N

AVA

PN
X

X
QIR

5
&

¥

PN
X

X
NN

%
N

X
NN

%
N

R
SN

%
N

%

CORTE DA ESTRUTURA SOBRE A ARQUITETURA (CC)

ESCALA 1:50




	Folhas e vistas
	Modelo


